
注記
　1.本ロボットアダプタはチャック端および
  　アンチャック端検出用センサに近接スイッチを使用しています．

NOTE
　1.THIS ROBOT ADAPTOR USES THE PROXIMITY SWITCH
     FOR THE SENSOR FOR CHUCK AND UNCHUCK SIGNAL DETECTION.

NITTAOMEGA type M165-K
ロボットアダプタ(NPN/PNP出力仕様)

ROBOT ADAPTOR(NPN/PNP OUTPUT)

2023/03/07

KKR20-10PS00(NPN)/KKR20-10PS01(PNP)

T20230307-1

154

1
1

信号ピン 20本
20-SIGNAL PIN

MS3102A24-28P

22.5

45

89

14.5

8

A

キー方向
KEY

ボルト長さ
BOLT LENGTH

ピン長さ
PIN LENGTH

位置決めピン
ALIGNMENT PIN 10.4 22

1
8

Rc1/4
アンチャックポート
UNCHUCK PORT

Rc1/4
チャックポート
CHUCK PORT
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6xM10取付ボルト穴位置

矢視図A:取合い寸法図
VIEW A:CONNECTING DIMENSION VIEW

BOLT HOLE FOR M10

裏側平行ピン位置
BACKSIDE PARALLEL PIN
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